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Vorkenntnisse

C/C++ Kenntnisse

Simulink Grundkenntnisse
gof. Elektronikentwicklung
Grundkenntnisse zu Lithium-
lonen-Batterien

KIT — Die Forschungsuniversitat der Helmholtz-Gemeinschaft

Motivation

Das ETI befasst sich am Batterietechnikum mit der Entwicklung von
Algorithmen zur Schatzung von State-of-Charge und State-of-Health von
Batteriezellen und inshesondere auch fiir komplette Batteriemodule. Um
diese Algorithmen schnell in der Praxis testen zu kénnen, wird aktuell eine
Plattform fUr das Rapid Prototyping dieser Algorithmen entwickelt. Daftr
wird ein am Batterietechnikum entwickeltes Batteriemanagementsystem
(BMS) so angepasst, dass die in MATLAB/Simulink implementierten
Algorithmen mittels Codegenerierung auf dem Microcontroller des BMS
und mit realen Batteriezellen erprobt werden kénnen.

PRURSVEE

Masterboard des Batterietechnikum-BMS mit STM32-Microcontroller

Aufgabenstellung

Das vorhandene BMS besteht aus einem Masterboard basierend auf einem
STM32-Microcontroller. An dieses konnen mehrere Slave-Boards
angeschlossen werden, die sowohl das Balancing als auch die
Messdatenerfassung von je bis zu 12 Batteriezellen Ubernehmen. Die
vorhandene BMS-Software ist in C geschrieben und verfugt Uber zahlreiche
Funktionen und mehrere Schnittstellen sowohl zu den Slave-Chips (SPI) als
auch zu einem uberlagerten Uberwachungssystem (CAN). Folgende
Schritte sind vorgesehen:
e Einarbeitung in das BMS und dessen Software sowie Funktionstest
e Anpassung der bestehenden Software als Framework fir die
Simulink-Codegenerierung
o Definition der notwendigen Schnittstellen des Frameworks
e Test eines grundlegenden SoC-Schatzers in Simulink und dessen
Umsetzung auf der Hardware mittels des entwickelten Workflows
Anschliel3end besteht die Moglichkeit zur Weiterentwicklung der Software
oder der Entwicklung der né&chsten Generation eines Slave-Boards
(Schaltungsdesign, Platinenentwurf und Inbetriebnahme) je nach
persénlichem Schwerpunkt.

Persoénliche Anwesenheit am Campus Nord am Batterietechnikum ist
erwinscht, teilweise ist die Arbeit auch von Zuhause aus mdéglich. Es
besteht auch die Méglichkeit, zumindest teilweise am ETI am Campus Sid
zu arbeiten. Sprechen Sie uns einfach an.
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